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nto de una motoniveladora se basa en la aplicacion de una hoja vertedera de
empuje o extendido, montada sobre un bastidor de acero (tornamesa) con capacidad de
realizar giros tanto sobre un eje vertical como sobre un eje horizontal, confiriéndole a dicha
hoja la posibilidad de desplazar materiales mediante el deslizamiento o rodadura de éstos a
lo largo de ella.

La hoja vertedera puede trabajar en diversas posiciones para:

Nivelar y reperfilar, en plano horizontal, con la hoja centrada o desplazada a un lado u otro
(fig. 1a).

Nivelar y reperfilar un talud o una cara vertical (fig. 1b).

Excavar y perfilar cunetas (fig. 1c).

Rellenar de zanjas o desniveles (fig. 1d).

Figura 1. Posiciones de trabajo
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S con las siguientes caracteristicas:

Potencia (CV) 140 — 290 Longitud (mt) 8,31 -9,99
Peso (KQ) 12.650 — 24.750 Anchura (mt) 2,44 — 3,08
Velocidad (Km/h) 42,6 — 48,1 Hoja largo*alto (mt) | 3,66*0,61 — 4,88*0,79

4. Equipamiento opcional mas interesante
e Chasis articulado para la reduccioén de los radios de giro.
e Bastidor con rippers para la escarificacion de zonas comprimidas
e Sistemas de nivelacion automaticos GPS, 3D, LASER

5. Fotografias

Fotografia 1. Esquema de motoniveladora
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ce |m|entos de ejecucion de las distintas unldades de obra, tamblen las
o ondlentes a las de estabilizacion, habiéndose conseguido con éstos sistemas refinos
autométicos de hasta un centimetro de precision.

e Sistema de nivelacion Laser

Estos sistemas funcionan con un emisor de rayo laser que conforma un plano que la
motoniveladora capta mediante dos sensores situados en los extremos de la cuchilla de
nivelacion. Tienen la limitacion de que no pueden emplearse mas que en superficies
completamente planas, sin ondulaciones.

e Sistema de nivelacién automaético 3D (Figura 2)

Un sistema 3D mide las coordenadas X, Y y Z (posicidbn en campo de la hoja de la
motoniveladora) y compara dichos datos con el modelo digital del terreno ya cargado en
la caja de control de la maquina mediante PCMCIA. Esta calcula la elevacion y la
pendiente transversal para la posicibn de la maquina y el sistema mueve
autométicamente la hoja a la elevacion o peralte de corte o relleno a través del sistema
hidraulico de la maquina.

e Sistema de nivelacién GPS milimétrico (Figura 3)

Explicado de manera simple, el sistema funciona apoyado en un receptor en obra que
actle como una Base GPS fija (base de topografia de la obra). Caso de no existir habria
gue instalar diariamente una base mdévil. Una vez ajustado el sistema de referencia de la
obra al sistema de coordenadas GPS, éste, trabajando con las constelaciones de
satélites disponibles (NAVSTAR Y GLONASS), una vez calculadas las coordenadas del
receptor, se transmiten al ordenador instalado en la motoniveladora, el cual las compara
con el proyecto geométrico almacenado en la memoria e indica a los mecanismos
hidraulicos de la maquina como deben actuar para posicionar la cuchilla conforme a la
rasante tedrica almacenada.
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